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Κεφάλαιο 1 
Σε αυτό το κεφάλαιο, παρουσιάζουμε πληροφορίες εισαγωγικού χαρακτήρα που δίνουν το κίνητρο και το υπόβαθρο αυτής της διπλωματικής εργασίας, παραθέτουμε μια ανασκόπηση της σχετικής με την εργασία βιβλιογραφίας και περιγράφουμε συνοπτικά τις βασικές ενότητες της διπλωματικής εργασίας.

1.1 Κίνητρο και Υπόβαθρο
Τα συστήματα τύπου ΧΧΧ είναι ...

Η εκτίμηση της απόδοσης των συστημάτων τύπου ΧΧΧ είναι πρωτεύουσας σημασία για τον σχεδιασμό και την λειτουργία ... επειδή ...
Η δυσκολία στην εκτίμηση της απόδοσης των συστημάτων τύπου ΧΧΧ έγκειται στο ότι ...

Η συνεισφορά αυτής της διπλωματικής εργασίας είναι ότι ...

1.2 Βιβλιογραφική Ανασκόπηση
Υπάρχουν αρκετές μελέτες πάνω σε συστήματα τύπου ΧΧΧ. Οι Veach και Wein [15] χρησιμοποιούν ένα μοντέλο ... για να ... Οι Karaesmen και Dallery [9] επεκτείνουν το μοντέλο που αναπτύχθηκε στην εργασία [15] σε συστήματα ... Οι Bonvik et al. [1] χρησιμοποιούν μια προσέγγιση ... με σκοπό να ... και δείχνουν ότι ... 
Η βιβλιογραφία που είναι σχετική με την εκτίμηση της απόδοσης συστημάτων τύπου ΧΧΧ, χωρζεται σε δύο κατηγορίες. Στην πρώτη κατηγορία εντάσσονται εργασίες που ....  (π.χ. [2], [3], [4], [5], [8], [12] και [13]). Στην δεύτερη κατηγορία, εντάσσονται εργασίες που ... (π.χ.  [14], [6] και [7]).
Όσο αφορά την ανάπτυξη αναλυτικών μεθόδων για την εκτίμηση της απόδοσης συστημάτων τύπου ΧΧΧ, η βιβλιογραφία είναι περιορισμένη. Σε μία πρωτοπόρα εργασία, ... 

Τέλος, οι περισσότερες αριθμητικές μέθοδοι για την εκτίμηση της απόδοσης συστημάτων τύπου ΧΧΧ βασίζονται στην ... (π.χ. [10], [11], [16]). Για συστήματα τύπου ΧΧΧ μικρών διαστάσεων, έχουν προταθεί... Για συστήματα μεγάλων διαστάσεων, έχουν προταθεί αριθμητικές μέθοδοι που βασίζονται στην αποσύνθεση ...

1.3 Οργάνωση Διπλωματικής Εργασίας
Το υπόλοιπο αυτής της διπλωματικής εργασίας χωρίζεται σε τρεις ενότητες που καταλαμβάνουν τα Κεφάλαιο 2 - 4, αντίστοιχα. Συγκεκριμένα:

Στο  Κεφάλαιο 2 αναλύουμε την δυναμική συμπεριφορά των συστημάτων τύπου ΧΧΧ και ... 

Στο Κεφάλαιο 3 αναπτύσσουμε αναλυτικές μεθόδους για την εκτίμηση της απόδοσης συστημάτων τύπου ΧΧΧ. Οι μέθοδοι αυτές βασίζονται...

Στο Κεφάλαιο 4 αναπτύσσουμε αριθμητικές μεθόδους για την εκτίμηση της απόδοσης συστημάτων τύπου ΧΧΧ. Για την ανάπτυξη των μεθόδων αυτών χρησιμοποιείται ...

Στο Κεφάλαιο 5 παρουσιάζουμε αριθμητικά αποτελέσματα ...
Τα τελικά συμπεράσματα της διπλωματικής εργασίας και κατευθύνσεις για περαιτέρω έρευνα παρουσιάζονται στο Κεφάλαιο 6.
Κεφάλαιο 2 
Στο κεφάλαιο αυτό αναλύουμε την δυναμική συμπεριφορά των συστημάτων τύπου ΧΧΧ. Ένα σύστημα τύπου ΧΧΧ είναι ...
Η δυναμική συμπεριφορά των συστημάτων τύπου ΧΧΧ εξαρτάται από ...

Το υπόλοιπο αυτού του κεφαλαίου οργανώνεται ως εξής. Στο Υποκεφάλαιο 2.1, παρουσιάζονται διαφορετικά μοντέλα ... Στο Υποκεφάλαιο ...
2.1 Μοντελοποίηση Συστημάτων Τύπου ΧΧΧ
Ένα σύστημα τύπου ΧΧΧ μπορεί να μοντελοποιηθεί ως ...
Ένα μοντέλο ουράς του συστήματος τύπου ΧΧΧ φαίνεται στο Σχήμα 2‑1.
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Σχήμα 2‑1: Μοντέλο ουράς ενός συστήματος τύπου ΧΧΧ.

2.2 Δυναμική Συμπεριφορά Συστημάτων Τύπου ΧΧΧ

....

2.3 Μέτρα Απόδοσης Συστημάτων Τύπου ΧΧΧ

Θεωρούμε ένα κλασικό πρόβλημα βελτιστοποίησης ... Η αντικειμενική συνάρτηση του προβλήματος βελτιστοποίησης δίνεται από την σχέση 

C(S,L) = hE[WIP + FG(S, L)] + bE[BD(S, L)],
 MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (2.1)

όπου h είναι το ...και b είναι το ... 

2.4 Συμπεράσματα
Στο κεφάλαιο αυτό μελετήσαμε ... και διαπιστώσαμε την ανάγκη για ...

Κεφάλαιο 3 
Στο κεφάλαιο αυτό αναπτύσσουμε ...

3.1 Η Μέθοδος ΑΑΑ
Μια από τις πιο διαδεδομένες μεθόδους για ... 

3.2 Η Μέθοδος ΒΒΒ
Η μέθοδος ΒΒΒ βασίζεται σε μια τεχνική ... 
3.3 Συμπεράσματα

...

Κεφάλαιο 4 
Στο κεφάλαιο αυτό ...
4.1 Μέθοδοι που Βασίζονται στην ...

Μια από τις πιο διαδεδομένες κατηγορίες αριθμητικών μεθόδων ...

4.2 Μέθοδοι Αποσύνθεσης

Οι μέθοδοι αποσύνθεσης ... 

Σχηματικά, η μέθοδος αποσύνθεσης ΓΓΓ φαίνεται στο Σχήμα 4‑1.

...
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Σχήμα 4‑1: Σχηματική απεικόνιση της αριθμητικής μεθόδου ΓΓΓ.
4.3 Συμπεράσματα

...

Κεφάλαιο 5 
Στο κεφάλαιο αυτό παρουσιάζουμε αριθμητικά αποτελέσματα από την εφαρμογή των μεθόδων …
5.1 Αριθμητικό Παράδειγμα 1

Το πρώτο αριθμητικό παράδειγμα αφορά ένα σύστημα τύπου ΧΧΧ που …
Οι παράμετροι του συστήματος φαίνονται στον Πίνακας 5‑1.
	Περίπτωση
	1/λ
	Κατανομή χρόνου

επεξεργασίας 
	1/μ
	ρ = λ/μ
	h
	b

	1
	1.25
	exponential
	1.0
	0.8
	5
	1

	2
	1.1
	exponential
	1.0
	0.90909…
	1
	9

	3
	1.25
	Erlang-2
	1.0
	0.8
	5
	1

	4
	1.1
	Erlang-2
	1.0
	0.90909…
	1
	9


Πίνακας 5‑1: Τιμές παραμέτρων για το αριθμητικό παράδειγμα 1.

Τα αποτελέσματα της εφαρμογής της αναλυτικής μεθόδου ΑΑΑ στο αριθμητικό παράδειγμα 1 φαίνονται στον Πίνακας 5‑2. Από τα αποτελέσματα του Πίνακας 5‑2 φαίνεται ότι ....

	Configuration
	Simulation
	Approximation

	
	Production Capacity
	Confidence Interval
	Production Capacity
	Relative Error
	Iterations

	1.1: N = 3; K = 1
	0.581
	(0.1%
	0.571
	- 1.8%
	7

	1.2: N = 3; K = 3
	0.809
	(0.1%
	0.804
	- 0.6%
	7

	1.3: N = 3; K = 5
	0,877
	(0.2%
	0.873
	- 0.5%
	7

	1.4: N = 3; K = 10
	0.934
	(0.5%
	0.933
	- 0.1%
	7

	1.5: N = 3; K = 15
	0.955
	(0.6%
	0.954
	- 0.1%
	7

	1.6: N = 5; K = 1
	0.522
	(0.0009%
	0.502
	- 4%
	16

	1.7: N = 5; K = 3
	0,772
	(0.1%
	0.761
	- 1.4%
	16

	1.8: N = 5; K = 5
	0.85
	(0.1%
	0.843
	- 0.8%
	16

	1.9: N = 5; K = 10
	0.919
	(0.2%
	0.916
	- 0.3%
	16

	1.10: N = 5; K = 15
	0.945
	(0.0009%
	0.942
	- 0.3%
	16

	1.11: N = 10; K = 1
	0.485
	(0.0007%
	0.456
	- 6.4%
	56

	1.12: N = 10; K = 3
	0.745
	(0.5%
	0.730
	- 2.1%
	56

	1.13: N = 10; K = 5
	0,831
	(0.7%
	0.820
	- 1.3%
	56

	1.14: N = 10; K = 10
	0.908
	(0.1%
	0.902
	- 0.7%
	56

	1.15: N = 10; K = 15
	0.937
	(0.1%
	0.933
	- 0.4%
	56


Πίνακας 5‑2: ...
5.2 Αριθμητικό Παράδειγμα 2

…

5.3 Αριθμητικό Παράδειγμα 3

...

5.4 Συμπεράσματα

...

Κεφάλαιο 6 Σύνοψη Διπλωματικής Εργασίας
Σε αυτήν την διπλωματική εργασία μελετήσαμε ... 

Μερικά από τα ερωτήματα που μείνανε αναπάντητα και θα μπορούσαν να αποτελέσουν αντικείμενο περαιτέρω εργασίας είναι ... 
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